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Kod przedmiotu

Nazwa przedmiotu REGULACJA | STEROWANIE

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW
Zarzadzanie i inzynieria produkcji

niestacjonarne

Kierunek studiow

Forma studiow

pierwszego stopnia/inzynierskie

Poziom studiéw
Profil studiow praktyczny
dziedzina nauki/ dziedzina nauk inZynieryjno - technicznych / dyscyplina naukowa: inzynieria
dvscvplina naukowa mechaniczna oraz dziedzina nauk spotecznych/ dyscyplina naukowa: ekonomia i
yseyp finanse, nauki o zarzadzaniu i jakosci
Jednostka prowadzaca przedmiot Bydgoska Szkota Wyzsza

Osoby prowadzace przedmiot dr inz. Sylwester Wawrzyniak

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Status przedmiotu obowigzkowy
Przynalezno$¢ do modulu modut automatyzacja produkcji
Jezyk wykladowy polski
Semestry,_na ktorych .reallzowany szbsty
jest przedmiot

Wymagania wstepne brak wymagan

Przedmioty powiazane Automatyzacja i robotyzacja proceséw produkcyjnych

FORMY, SPOSOBY | METODY PROWADZENIA ZAJEC

Formy - . seminariu | laboratoriu . samoksz
zajeé wyktad ¢wiczenia m m projekt praktyka talcenic ECTS
Liczba | 4, . . 10 10 : 45 3
godzin
Sposéb l:ea}llzaql wyktad/ ¢wiczenia/ laboratorium
zajec
Sposéb zaliczenia wyktad : zaliczenie pisemne
zajeé laboratorium + projekt: wykonanie ¢wiczen i sprawozdan z ich przebiegu
wyktad — wyktad informacyjny
Metody dydaktyczne laboratorium + projekt: obliczanie zadan z zakresu tematyki przedmiotu
Wykaz literatury
1. Siemieniako F., Peszynski K., 2014. Automatyka w przyktadach i zadaniach. Podrecznik
podstawowa akademicki. Wydawnictwa Uczelniane Politechniki Biatostockiej, Biatystok
2. Mazurek J., Vogt H., Zydanowicz W.,2006, Podstawy automatyki, Politechnika Poznanska
Iniai 1. Ogata K., 2010. Modern Control Engineering, Prentice Hall.
uzupeiniajaca 2. Ogata K., 2008. MATLAB for Control Engineeris, Pearson. Prentice Hall.

CELE, TRESCI I EFEKTY UCZENIA SE
Cele przedmiotu

Cel 1 Student przedmiotu, po jego zakonczeniu ma posiadaé umiejetnos¢ identyfikacji i doboru systemu
automatycznej regulacji danej wielkosci fizycznej.

Student powinien rozpoznawaé podstawowe pojecia z zakresu sterowania urzadzeniami wykonawczymi oraz

Cel 2 stosowac¢ je w praktyce zawodowe;j.
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Tresci programowe

FORMA WYKLEADOWA
pracownia automatyzacji i robotyzacji procesow produkcyjnych

Liczba

godzin TreSci programowe
Wprowadzenie do uktadow regulacji automatycznej, klasyfikacja uktadow.
Wrhasnosci dynamiczne elementéw, opis matematyczny, tworzenie i przeksztatcanie
schematow blokowych.

wyklady 10 godz. Rodzaje przebiegow wyjsciowych, obliczanie przyblizonego charakteru przebiegu

sygnatlu wyjéciowego z uktadu.
Regulatory w ukladach regulacji, definicja, opis, zastosowanie.
Przyklady programowania regulatoréw w sterownikach PLC. KOLOKWIUM
ZALICZENIOWE

LABORATORIUM
pracownia automatyzacji i robotyzacji procesow produkcyjnych
Wprowadzenie do aplikacji Scilab, Wprowadzanie danych, generowanie wykresow
przebiegu wybranych funkcji. Generowanie wykreséw 3D, import danych z plikow
tekstowych (opracowywanie wynikdw pomiardw roéznych wielkosci fizycznych).
Wyznaczanie rownan rézniczkowych 1 transmitancji dla wybranego ukladu
regulacji.
laboratorium 10 godz. Budowa schematu blokowego analizowanego uktadu. Minimalizacja schematu —
wyznaczanie transmitancji zastepczej. Okredlanie  (symulacja) wpltywu zmian
wybranych parametrow konstrukcyjnych na przebieg sygnatu wyjSciowego w
analizowanym uktadzie regulacji
Wyznaczanie transmitancji uktadéw mechanicznych.
Obliczanie przebiegéw sygnatow wyjsciowych.

PROJEKT

pracownia automatyzacji i robotyzacji procesow produkcyjnych
Rysowanie schematéw blokowych,
Przeksztalcanie schematéw blokowych, podstawowe potaczenia elementow.

projekt 10 godz. Dobor parametrow regulatora w uktadzie regulacji. Reguty Zieglera-Nicholsa.
Badanie stabilnos$ci uktadow regulacji.
Efekty uczenia sie
Student, ktéry zaliczy} przedmiot Odniesienie do efektow uczenia sie
w zakresie WIEDZY ) dla UCh I_st. PRK | Ch 1l st. PRK
kierunku poziom 6 poziom 6
EUL Studegt p951ada _ wiedzg w zakresie metod identyfikacji K Wil P6U W P6S WG
modeli proceséw dynamicznych - - -
w zakresie UMIEJETNOSCI
EU2 Student posiada umiej¢tnosci w zakresie tworzenia prostych modeli symulacyjnych K_U17 P6U_U P6S_UW
EU3 Stl_ldent posiada elemen_tamq wiedzg w zakresie projektowania uktadow sterowania K_U17 P6U_U P6S_UW
opisanych w przestrzeni stanu
EU4 Student ma umiejetnosci w zakreshl_e: po;fuglyvama si¢ wybranymi technikami K_U17 P6U_U P6S_UW
sterowania oraz analizy i interpretacji rozwiazan przemystowych
w zakresie KOMPETENCJI
Ma s$wiadomo$¢ dotyczaca swojej roli jako inzyniera w spoleczenstwie, w
EUS szczegbOlnosci w zakresie propagowania nowoczesnych rozwiazan technicznych i K_K04 P6U_K P6S_KO
ich wplywu na polepszenie jakosci zycia oraz konkurencyjnosci pracy.

Kryteria oceny osiagnietych efektow
Opanowanie wiedzy na poziomie ponizej zadowalajacego (ponizej 51%), brak podstawowej wiedzy w
zakresie realizowanej tematyki.
Opanowanie na poziomie zadowalajacym podstawowych kwestii wynikajacych z tre$ci programowych
(51-60%).

na oceng 3,5 Przyswojenie na §rednim poziomie problematyki regulacji i sterowania (61-70%).

na ocene 2

na ocene¢ 3

Uzyskanie wiedzy co do czynnikow ksztaltujacych podstawowe zjawiska z zakresu regulacji i
sterowania (71-80%).

Kompleksowe opanowanie tresci programowych umozliwiajace identyfikacje zasad teoretycznych i
praktycznych aspektow regulacji i sterowania (81-90%).

Doskonale opanowanie materii programowej w tym czeSci dotyczacej rozwigzywania problemow
zwigzanych z zastosowaniem regulacji i sterowania w pracy inzyniera (91-100%).

na ocene¢ 4

na ocene 4,5

na oceng¢ S




Metody oceny

Ocena formulujaca F

F1.Wypowiedzi studenta §wiadczace o zrozumieniu lub brakach w zrozumieniu tresci omawianych

F2. Pytania zadawane przez studenta $wiadczace o poziomie wiedzy i zainteresowania problematyka(wyktad)

F3. Aktywno$¢ poznawcza studenta — znajomos¢ literatury przedmiotu, samodzielne wyciaganie wnioskoéw (wyktad)
F4. Przygotowanie wczeéniejsze materiatu i zaprezentowanie go przez studenta na zajgciach
F5. Biezaca ocena postepOw uczenia si¢ — sprawdziany wiedzy, kolokwia (¢wiczenia

Ocena podsumowujaca P

P1. Ocena z kolokwium zaliczajacego ¢wiczenia (¢wiczenia)
P2. Ocena z kolokwium koficzacego seminaria

P3. Ocena z przygotowanych prezentacji (¢wiczenia)
P4.0cena z zaliczenia koficowego (wyktad)

Zaliczenie pisemne

wyktad : zaliczenie pisemne
laboratorium + projekt: wykonanie éwiczen i sprawozdan z ich przebiegu

Obciazenie praca studenta - bilans punktéow ECTS

ObciaZzenie studenta

Forma aktywnoSci

Godziny ECTS
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
wyktady 10 0,4
) o projekt 10 0,4
G(;d;;:zuv?tfzi]lg{jce ¢wiczenia projektowe - -
laboratorium 10 0,4
inne - -
Razem 30 1,2

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu pracy studenta, w tym

przygotowanie do egzaminu/ zaliczenia koncowego/zdawanie

egzaminu/zaliczenia koncowego 10 0,4
przygotowanie do kolokwiow/ odpowiedzi ustnej - -
przygotowanie si¢ do zajec,
w tym studiowanie zalecanej literatury 20 0,8
przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 15 0,6
Razem 45 1,8
Razem PRZEDMIOT 75 3,0
Bilans punktéw ECTS
ECTS/ ECTS/ ECTS/ ECTS/
ECTS/WYKEAD | ¢ywicZENIA | LABORATORIUM PROJEKT SEMINARIUM ECTS/ SUMA
1 5 1 1 - 3

Kontakt do wyktadowcy: sylas@utp.edu.pl
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