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KARTA PRZEDMIOTU
rok akademicki 2021/2022

Kod przedmiotu ZIPPI_AP_706

Nazwa przedmiotu TEORIA STEROWANIA

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow Zarzgdzanie i inzynieria produkcji

Forma studiéow niestacjonarne

pierwszego stopnia/inzynierskie

Poziom studiow
Profil studiow praktyczny
dziedzina nauki/ dziedzina nauk inZynieryjno - technicznych / dyscyplina naukowa: inzynieria
. mechaniczna oraz dziedzina nauk spotecznych/ dyscyplina naukowa: ekonomia i
dyscyp“na naukowa finanse, nauki o zarzadzaniu i jakosci
Jednostka prow adzaca Bydgoska Szkota Wyzsza
przedmiot
Osoby p rowa dzace dr inz. Sylwester Wawrzyniak
przedmiot
OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU
Status przedmiotu obowiazkowy
Przynalezno$¢ do modulu modut automatyzacja produkcji
Jezyk wykladowy polski
Semestry, na ktorych siodmy

realizowany jest przedmiot

Wymagania wstepne

Znajomo$¢ podstaw elektrotechniki, funkcji logicznych.

Przedmioty powiazane Regulacja i sterowania

FORMY, SPOSOBY | METODY PROWADZENIA ZAJEC

For_m,y wyktad ¢wiczenia | seminarium | laboratorium projekt/_prezent praktyka samok;zt ECTS
zajeé acja alcenie
Liczba
. 20 10 - 10 - - 110 6
godzin
Sposobalz(:c}llzaql wyktad/ ¢wiczenia/ laboratorium
Za)
Sposéb zaliczenia wyktad : egzamin p_isemny
. . ¢wiczenia: prezentacja/referat
zaj¢c laboratorium: zaliczenie éwiczenia laboratoryjnego
Meto dy wyktad — wyktad informacyjny
dvdak ¢wiczenia: ¢wiczenia oparte na wykorzystaniu réznych zrodet wiedzy
ydaktyczne laboratorium: ¢éwiczenia na stanowiskach laboratoryjnych
Wykaz literatury
podstawowa 1. Monk S., Arduino dla poczatkujacych, podstawy i szkice, Wydawnictwo Helion, 2018.
uzupelniajaca 1. Boxall J., Arduino, 65 praktycznych projektéw, Wydawnictwo Helion, 2013

CELE, TRESCI I EFEKTY UCZENIA SE
Cele przedmiotu

Cell Student przedmiotu, po jego zakonczeniu ma posiada¢ umiejetnos¢ identyfikacji i doboru systemu
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automatycznej regulacji danej wielkos$ci fizyczne;.

Student powinien rozpoznawaé podstawowe pojecia z zakresu sterowania urzgdzeniami

Cel 2 . L .
wykonawczymi oraz stosowac je w praktyce zawodowej.
Tresci programowe
FORMA WYKLADOWA
Zajecia odbywaja sie w pracowni automatyzacji i robotyzacji proceséw produkcyjnych
Liczba
godzin Tre$ci programowe
Wprowadzenie do mikrokontroleréw. Deklaracje zmiennych, typy danych.
Sterowanie nap¢dami elektrycznymi.
wyklady 20 godz. Wprowadzenie do ukladéw pneumatycznych. Budowa 1 podzial napedow
pneumatycznych.
Sterowanie napgdami pneumatycznymi.
Protokoly komunikacyjne w uktadach sterowania.
CWICZENIA
Zajecia odbywaja sie w pracowni automatyzacji i robotyzacji procesé6w produkcyjnych
Podstawy programowania mikrokontroleréw.
Pomiary wybranych wielkosci fizycznych z zastosowaniem mikrokontrolerow.
wiczenia 10 godz. Przetwormk_ _analpgoyvo-cyfrpwy, termometr analogowy - laboratorium z
komputerami i aplikacja Arduino.
Obstuga zegara czasu rzeczywistego, rejestracja wynikoOw pomiarow —
laboratorium z komputerami i aplikacja Arduino.
Projekt ukladu sterowania wybranym urzadzeniem z wybranymi rodzajami
czujnikdéw. — laboratorium z komputerami i aplikacja Arduino.
LABORATORIUM
Zajecia odbywaja sie w pracowni automatyzacji i robotyzacji proceséw produkcyjnych
Obstuga wejs¢ i wyjs¢ dyskretnych — laboratorium z komputerami i aplikacja
Arduino.
Programowanie wyswietlaczy LCD — laboratorium z komputerami i aplikacja
Arduino.
. Sterowanie serwomechanizmami z wykorzystaniem mikrokontrolerow -
laboratorium 10 godz. . oo .
laboratorium z komputerami i aplikacja Arduino.
Sterowanie silnikami pradu stalego — laboratorium z komputerami i aplikacja
Arduino.
Sterowanie silnikami krokowymi z wykorzystaniem mikrokontroleréw — —
laboratorium z komputerami i aplikacja Arduino.

Efekty uczenia sie

Student, ktéry zaliczyl przedmiot Odniesienie do efektéw uczenia sie
w zakresie WIEDZY ) dla UCh I_st. PRK | Chl st. PRK
kierunku poziom 6 poziom 6
Student posiada uporzadkowana wiedz¢ z zakresu modelowania ukladow
EU1 dynamicznych oraz zna podstawowe metody analizy i syntezy liniowych uktadow K_W11 P6U_W P6S_WG
sterowania z czasem ciaglym i dyskretnym
w zakresie UMIEJETNOSCI
Student umie stworzy¢ model matematyczny prostego obiektu sterowania,
EU2 sformulowac QIa _niego  typowe zad'ame ‘sterowama. i zapr'OJektowac ‘ uk}aq K_U17 P6U_U P6S_UW
sterowania realizujacy to zadanie. Umie takze przeanalizowaé i zoptymalizowaé
dzialtanie tego uktadu.
w zakresie KOMPETENCJI
EU3 Rozumie konieczno$é _wdrazanla nowoczesnych technologii i postgpu technicznego K_K04 P6U_K P6S_KO
w procesach produkcyjnych.

Kryteria oceny osiagnietych efektow

na oc 2 Opanowanie wiedzy na poziomie ponizej zadowalajacego (ponizej 51%), brak podstawowej wiedzy w
eng zakresie realizowanej tematyki.
Opanowanie na poziomie zadowalajacym podstawowych kwestii wynikajacych z tre$ci programowych
na ocene¢ 3 (51-60%).




na ocene 3,5 | Przyswojenie na $rednim poziomie problematyki teorii sterowania (61-70%).

na ocene 4 EJYZJZES;%%Z;G: wiedzy co do czynnikow ksztaltujacych podstawowe zjawiska z zakresu teorii sterowania

Kompleksowe opanowanie tresci programowych umozliwiajace identyfikacje zasad teoretycznych i

na oceng 4,5 praktycznych aspektow teorii sterowania (81-90%).

Doskonale opanowanie materii programowej w tym czeSci dotyczacej rozwigzywania problemow

na oceng S zwigzanych z zastosowaniem teorii sterowania w pracy inzyniera (91-100%).

Metody oceny

Ocena formulujaca F

F1.Wypowiedzi studenta $wiadczace o zrozumieniu lub brakach w zrozumieniu tresci omawianych

F2. Pytania zadawane przez studenta §wiadczace o poziomie wiedzy i zainteresowania problematyka(wyktad)

F3. Aktywnos$¢ poznawcza studenta- znajomos¢ literatury przedmiotu, samodzielne wyciaganie wnioskow (wyktad)
F4. Przygotowanie wcze$niejsze materialu i zaprezentowanie go przez studenta na zajgciach

F5. Biezaca ocena postepOw uczenia si¢ — sprawdziany wiedzy, kolokwia (¢wiczenia)

Ocena podsumowujaca P

P1. Ocena z kolokwium zaliczajacego ¢wiczenia (¢wiczenia)
P2. Ocena z kolokwium konczacego seminaria

P3. Ocena z przygotowanych prezentacji (¢wiczenia)

P4. Ocena z egzaminu koncowego (wyktad)

. ktad : in pi
Egzamin pisemny wyktad : egzamin pisemny

¢wiczenia: prezentacja/referat

Zaliczenie koncowe - . . . .
laboratorium: zaliczenie ¢wiczenia laboratoryjnego

ObciazZenie praca studenta - bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta

Forma aktywnosci |

Godziny ECTS
Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim, w tym:
wyklady 20 0,8
. e éwiczenia 10 0,4
Godziny Wymk_?‘] ace ¢wiczenia projektowe
z planu studiow Iaboratorium 10 04
inne - -
Razem 40 1,6

Godziny bez udzialu nauczyciela akademickiego wynikajace z nakladu pracy studenta, w tym

przygotowanie do egzaminu/ zaliczenia

koncowego/zdawanie egzaminu/zaliczenia koncowego 35 14
przygotowanie do kolokwiow/ odpowiedzi ustnej 25 1,0
przygotowanie si¢ do zajec,
w tym studiowanie zalecanej literatury 25 1,0
przygotowanie raportu, projektu, prezentacji, dyskusji 25 1,0
Razem 110 44
Razem PRZEDMIOT 100 6,0
Bilans punktow ECTS
ECTS/ WYKLAD ECTS ECTS/ PRAECCOT\/\S//I\HA/ ECTS/
CWICZENIA | LABORATORIUM PROJEKT SEMINARIUM ECTS/ SUMA
3 2 1 - - 6

Kontakt do wyktadowcy: sylas@utp.edu.pl
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